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Crane Operation ᣤعمو نᖔع ᜇارᗖری

Crane Capacity 3.2 ظرفᘮت-ᗷالابر اصᣢ (تن)

ت᜛مᘮل جرثقᘮل 3.2 تن
Identify Code تن تک ᗺل 3.2  ᢝᣍکد شناسا

Crane Type  ᡧᣛسق نᖔع جرثقᘮل

Crane Height of Lift 8 ( ᡨᣂم)رداریᗖارᗷ ارتفاع

RunWay (m) 50 ( ᡨᣂم) ᢕᣂطول مس

Auxiliary Hook 0 ظرفᘮت-ᗷالابر ᜇمᣞ(تن)

Crane Span 14 ( ᡨᣂم)دهانه موثر

Main Lifting Speed Max 5 ᣃعت ᗷالابراصᣢ مᡨᣂ بر دقᘮقه

Aux Lifting Speed NM        (شدهᙏ اشاره) ᣃعت ᗷالابرᜇمᣞ مᡨᣂ بر دقᘮقه

FEM Classification 4m-M7 ᣢالابر اصᗷ-اریᜇ گروه

Aux Hoist FEM NM        (شدهᙏ اشاره) ᣞمᜇ الابرᗷ-اریᜇ گروه

Power Supply 400 مشخصات برق قدرت

Controls Power Supply 220 ل  ᡨᣂمشخصات برق کن

Trolley Traveling Speed Max 20 ᣃعت حرکت ᜇالسکه

Bridge Traveling Speed Max 30 ᣠعت حرکت طوᣃ

Location تهران محل نصب

Working Environment داخل سالن محᘮط ᜇارکرد

Designing Standards FEM-CMAA ᣐاستاندارد طرا

Operating Type ل مسᢕᣂ مستقل ᡨᣂرادیو + دسته کن نحوه بهره برداری

Paint Type ᣓاپوک نᖔع رنگ

Ambient temperature 0 to 45 دمای ᜇارکرد

Humidity NM        (شدهᙏ اشاره) درجه رطᗖᖔت

Surface Cleaning سند ᗷلاست شیوه ᗺاᜯسازی سطح

Quantity 1 تعداد سفارش

Information code تن تک ᗺل 3.2 کد شناساᜇ ᢝᣍارفرما

No. Of Bridge 1 تعداد ᗺل

Span(m) 14  ( ᡨᣂم)دهانه 

Height of Lift(m) 8 ( ᡨᣂم)رداریᗖارᗷ ارتفاع

Type  ᡧᣛسق نᖔع

Capacity(Ton) 3.2 ظرفᘮت(تن)

Working Class AUX Hoist ᣞمᜇ الابرᗷ اریᜇ گروه

structure working group سازه فلزی ᗺل در محل موجود است و ᗷ ᣤاᛓست طراᣐ اجزا متناسب ᗷا آن صورت ᗺذیرد گروه ᜇاری سازه فلزی

Run way(m) 50 ( ᡨᣂم) ᢕᣂطول مس

Working Class Main Hoist 4m-M7 ᣢالابر اصᗷ  اریᜇ گروه

Traveling Speed(m/min) Max 32 ل ᣃعت ᗷ ᣤاᛓست ᗷا اینورتر ᗷاشد ᡨᣂار کنᗷ تᛴه حساسᗷ ا توجهᗷ ᣃعت حرکت طوᣠ(مᡨᣂ بر دقᘮقه)

Main Hoisting Motor Power(Kw) 5.5 توان موتور ᗷالابر اصᣢ (کᘮلو وات)

Main Hoisting Speed(m/min) Max 4 ل ᣃعت ᗷ ᣤاᛓست ᗷا اینورتر ᗷاشد ᡨᣂار کنᗷ تᛴه حساسᗷ ا توجهᗷ ᣃعت حرکت ᗷالابر اصᣢ(مᡨᣂ بر دقᘮقه)

Main Trolley Speed(m/min) Max 20 ل ᣃعت ᗷ ᣤاᛓست ᗷا اینورتر ᗷاشد ᡨᣂار کنᗷ تᛴه حساسᗷ ا توجهᗷ ᣃعت حرکت ᜇالسکه اصᣢ (مᡨᣂ بر دقᘮقه)

Operation Radio /Pendant ل ᡨᣂشیوه کن

Power of EndCarriage motors(Kw) 0.75 توان موتور حرکت طوᣠ(کᘮلو وات)

Main Trolley Motor Power(Kw) 0.55 توان موتور  ᜇالسکه اصᣢ(کᘮلو وات)

Number of Main Trolley motors 1 ᣢالسکه اصᜇ  تعداد موتور

Wheel material (End Carriage)  ᝿آماده دما ᝹لاᗷ لᗬو  
ᢇ

ᣟلᜇ خᖁج س چ

Power voltage(v) 400 ولتاژ قدرت(ولت)

Number of End Carriage motors 2 ᣠتعداد موتور حرکت طو

Wheel material (Trolley) Mo40 ج س چᖁخ ᜇالسکه

Trolley  inverter manufacturer ABB-SSI سازنده اینورتر ᜇالسکه

Endcarriage inverter manufacturer ABB-SSI ᣠسازنده اینورتر حرکت طو

Control voltage(v) 220 ل(ولت) ᡨᣂولتاژ کن

Lifting inverter manufacturer ABB-SSI سازنده اینورتر ᗷالابر

Manufacturer of   Hoist Motor YILMAZ ᗷ-ᣞᗬالابر ᡨᣂᝃسازنده موتور ال

Manufacturer of  Trolley  motors YILMAZ ᜇ-ᣞᗬالسکه  ᡨᣂᝃسازنده موتور ال

Manufacturer of electrical Schneider-LS  ᡨᣚسازنده قطعات بر

Bearing manufacturer
KG-NACHI

&equivalent
ᗬنگ ᢔᣂلᗷ سازنده

 Gearbox manufacturer-Trolley YILMAZ ᗖکس-ᜇاسکه  ᢕᣂسازنده گ

 Gearbox manufacturer-EndCarriages YILMAZ  
ᢇ

ᣟلᜇ کسᗖ ᢕᣂسازنده گ

Manufacturer of End carriage  motors YILMAZ  
ᢇ

ᣟلᜇ-ᣞᗬ ᡨᣂᝃسازنده موتور ال

Gearbox manufacturer-Hoist YILMAZ ᗖکس-ᗷالابر ᢕᣂسازنده گ

Brake Type DC self adjusment نᖔع ترمز ᗷالابر

Hoist Type کد ᗷالابر

 wire manufacturer
Kiswire

Gustav wolf
سازنده سᘮم ᗷکسل

Hook manufacturer ترک سازنده قلاب

Structural paint EPOXY نᖔع رنگ سازه

Traversing Electeric C Rail  ᡧᣔع خط برق عرᖔن

EndCarriages  
ᢇ

ᣟلᜇ کد

Paint Type  ᢝᣍکوره ا نᖔع  رنگ ᗷالابر

- - ᣠع خط برق طوᖔن
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Load Indicator دارد نماᛓشگر وزن دوم

Time Meter دارد ساعت ᜇارکرد

Bus Bar Manufacturer ᗬک ᡨᣂᝃا الᗬᖔپ ᣠسازنده خط برق طو

EndcarriageLight Alarm دارد  
ᢇ

ᣟلᜇ هشدار نوری حرکت

EndcarriageLight Horn دارد  
ᢇ

ᣟلᜇ حرکت ᡨᣍهشدار صو

Trolley Light Alarm دارد هشدار نوری حرکت ᜇالسکه

Trolley Light Horn دارد هشدار صوᡨᣍ حرکت ᜇالسکه

Hoist Panel Light دارد روشناᢝᣍ داخل تاᗷلو ᗷالابر

EP Light دارد ᣠلو طوᗷداخل تا ᢝᣍروشنا

(thermistor)
Hoist motor temperature limiter

دارد محدود کننده ی دمای موتور ᗷالابری

Hois motor External Fan دارد نال موتور ᗷالابری ᡨᣂسᜯفن ا

Phase indicator light-Ep دارد ᣠلو طوᗷشانگر فاز برای تاᙏ چراغ

Longitudinal motor current protection دارد حفاظت جᗬᖁان موتور ᗷالابری

Phase control دارد ل فاز ᡨᣂکن

Fan-Ep دارد ᣠلو طوᗷه فن برای تاᗬᖔته

Lifting motion limiter دو ᣃعته محدود کننده ی حرکت ᗷالابر

Transverse motion limiter دو ᣃعته  ᡧᣔمحدود کننده ی حرکت عر

Current protection of hoisting motors دارد حفاظت جᗬᖁان موتورهای ᜇالسکه

Current protection of carriage motors دارد ᣠان موتورهای طوᗬᖁحفاظت  ج

Radio control دارد  ᢝᣍل رادیو ᡨᣂکن

Independent wired control path دارد ᣥᘮل س ᡨᣂمستقل حرکت کن ᢕᣂمس

Longitudinal motion limiter دو ᣃعته ᣠمحدود کننده ی حرکت طو

load limiter دو ᣃعته محدود کننده وزن

Dust cover دارد حفاظ غᘘار

True vertical lift ᗷ ᡧالابری ᢕᣌقلاب ح ᢝᣍجاᗷعدم جا

 AcƟve signal دارد سᘮگنال روشن بودن جرثقᘮل 

Connecting cables using sockets دارد ارتᘘاط ᜇاᗷل ها ᗷا استفاده از سوکت 

OverCurrent Protection دارد حفاظت اتصال کوتاه

Short circuit protection دارد حفاظت اضافه جᗬᖁان

Light روشناᢝᣍ زᗬر ᗺل

Overload Protection دارد حفاظت اضافه ᗷار

40 ضخامت لاᘍه اول

40 ضخامت لاᘍه اول

Sa 2 1/2 ᗺاᜯسازی سطح

EPOXY نᖔع رنگ 

MCCB دارد MCCB

Gravity micro switch مᘮکروسᗬᖔیچ وزᡧᣍ حد ᗷالا

استانداردهاᢝᣍ که مبنای طراᣐ خواهند بود
FEM-CMAA-DIN15018-BS466  ᢝᣞᘭات مᜓان ᡧ ᢕᣂالابر و تجهᗷ

FEM CMAA سازه هاي فلزي

AWS D1.1 -D14.1 جوشᜓاري

40 ضخامت لاᘍه سوم

40 ضخامت لاᘍه چهارم

DIN سᘮم ᗷکسل

DIN 635 ᗬنگ ᢔᣂلᗷ

DIN 15090 طراᣐ و ساخت چرخها

IEC-EN  ᢝ
ᡨᣚات بر ᡧ ᢕᣂتجه

SSPC ᗺاك سازي سطح

DIN 15400 قلاب

Quality control plan (QCP) At tender stage
WPSs and / or PQRs At tender stage
Loadings on crane runway beam / steel structure At tender stage

DIN 15070 محاسᘘات فشار چرخها

مدارᣜ که ᗷاᘍددر ᣖ مراحل اجراᢝᣍ تحᗬᖔل داده شود
Technical and financial proposal At tender stage
Crane general arrangement drawing At tender stage

section properties calculation after contract award
3D model render At tender stage
buckling calculation after contract award

Allowable tolerances of runway beam At tender stage
List of documents to be delivered to the customer (this document) At tender stage
stress calculation after contract award

owner manual  after erection
List of electrical consumers After contract award
Installation instructions Before erection

fatigue calculation after contract award
wheels diameter calculation after contract award
motor power calculation after contract award

Site test schedule Before consignment to customer site
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Wire rope certificate With the goods consigned to site
Hoist certificate With the goods consigned to site
Operation and maintenance manual At final delivery to customer

Test report After site tests
Hook certificate With the goods consigned to site

Safety recommendations At final delivery to customer
Final QC documentation At final delivery to customer

Electrical diagrams At final delivery to customer
As built general arrangement drawing At final delivery to customer
Lubrication schedule At final delivery to customer


